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ABSTRACT 
 
 
 
 
The function of speed control in DC motors is very essential in the achievement 
of desirable outputs. DC motors are designed for use in industrial and commercial 
applications such as the pump and blowers, material handling, system and gear drives, 
and adjustable speed drives. Both the nonlinear and linear of DC motor mathematical 
model is derived and the system model also represented in the form of continuous state 
space equation. Four type of controllers namely Proportional-Integral-Derivative (PID) 
controller, state-feedback controller, fuzzy logic controller and fuzzy PID controller are 
considered for controlling the speed of dc motor by giving the step input signal. The 
system is simulated using MATLAB/SIMULINK software. The system responses under 
the four different controllers are also analysed and discussed in term of their 
performances. 
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ABSTRAK 
 
 
 
 
Fungsi kawalan kelajuan motor arus terus adalah sangat penting dalam mencapai 
objektif yang diingini. Motor arus terus direka untuk digunakan dalam aplikasi industri 
dan komersial seperti pam dan peniup, pengendalian bahan, sistem dan pemacu gear, 
dan laras kelajuan memandu. Kedua-dua linear dan ketidaklinearan untuk model 
matematik motor arus terus diterbitkan dan model sistem ini juga diwakili dalam bentuk 
persamaan keadaan berterusan. Empat jenis pengawal iaitu pengawal Proportional-
Integral-Derivative (PID), pengawal suap balik keadaan, pengawal fuzzy dan pengawal 
fuzzy PID telah dipertimbangkan untuk mengawal kelajuan motor arus mengikut isyarat 
masukan yang ditetapkan. Pengawal tersebut disimulasi dengan menggunakan perisian 
MATLAB / SIMULINK. Tindakbalas sistem di bawah empat pengawal yang berbeza 
juga dianalisa dan dibincangkan dari segi prestasi.  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
